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 ha.safarzadeh@gmail.com:  آدرس ایمیل     حمید صفرزاده ارائه دهنده : 

 Dynamicسیستم های پویا با تکنیک برنامه ریزی پویا ) سازی : این درس به موضوع بهینهمعرفی 

Programming می پردازد. در مسائل پویای مورد بررسی امکان تصمیم گیری در نقاط گسسته ای از )

له مسازمانی زمان با استفاده از متغیرهای تصمیم وجود دارد و هدف بهینه سازی یک تابع هدف در افق 

است. همچنین مسائلی که شامل تصمیم گیری چند مرحله ای باشند نیز با استفاده از این رویکرد قابل 

روش برنامه ریزی پویا به عنوان یکی از روش های اصلی بهینه سازی کاربردهای متنوعی در هستند.  حل

های مرتبط، مثال های دارد و در این درس علاوه بر بیان تئوری  اقتصاد و حوزه های مهندسی، مدیریت

 کاربردی استفاده از این روش نیز مطرح می گردد.

 ارائه می گردد: به شرح زیر بخش کلی مرتبط به هم سهدر  درس این مطالبمحتوای درس : 

 درصد عنوان انگلیسی فارسی عنوان بخش

 Deterministic Dynamic Programming 15% برنامه ریزی پویای قطعی 1

 Stochastic Dynamic Programming 50% ریزی پویای تصادفیبرنامه  2

3 
 برنامه ریزی پویای تقریبی

 و یادگیری تقویتی
Approximate Dynamic Programming 

& Reinforcement Learning 
35% 

 

مرحله، آن اعم از بخش آشنایی با ساختار یک مساله برنامه ریزی پویا و عناصر  این هدف از - 1بخش 

برنامه یک مساله  . با استفاده از این عناصر می تواناست و رابطه بهینگی هزینه یا پاداش ،حالت، تصمیم

 ریزی پویای قطعی را فرموله و حل کرد.

با انتخاب مقدار فرض بر این است که که عمده مطالب درس را تشکیل می دهد این بخش در  - 2بخش 

با توزیع و عدی و هزینه یا پاداش به وجود آمده تصادفی متغیر تصمیم در هر مرحله، حالت مرحله ب

و  تحلیل ید ریاضی تابع هدف و همچنینهدف بهینه سازی ام ،بر این اساس. هستنداحتمال مشخص 

       مساله بیان شده با نام فرایندهای مارکوفی تصمیم گیری نیز شناختهسیاست بهینه در مساله است.  تعیین

محدود و نامحدود بررسی مراحل  دو حالتدر  ی تصادفیبرنامه ریزی پویا مساله ،بخشدر این می شود. 
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هزینه تنزیل  برنامه ریزی پویا بااعم از مدل های مختلف  ،در حالت مراحل نامحدودهمچنین . گرددمی 

 می شود. بررسیبت هزینه میانگین و برنامه ریزی پویای منفی و مث ، برنامه ریزی پویا بایافته

 curseمدل های برنامه ریزی پویا ) اکثرپیچیدگی محاسباتی بالای با توجه به  این بخشدر  - 3بخش 

of dimensionality سائلدر برخی م مدلنبودن بخشی از پارامترهای  صریح( و همچنین (curse of 

modeling پویا (، روش های تقریبی حل این مدل ها بررسی می شود. با توجه به اینکه مدل برنامه ریزی

تکنیک های برنامه ریزی پویای تقریبی بخش مهمی از این مبحث  قویتی است،اساس مبحث یادگیری ت

پوشش دهنده برخی مباحث مهم یادگیری تقویتی نیز خواهد موضوعات ارائه شده  و دنرا تشکیل می ده

 بود.
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